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Résumé: Les récepteurs GPS à Haute sensibilité 
observeront les positions dans les zones ombragées 
aussi bien qu'à l'intérieur de bâtiments dû à leur 
sensibilité en ce qui concerne les signaux GPS à un 
rapport au-dessous de -150 dBm. L'article presente 
une comparaison de trois récepteurs GPS à haute 
sensibilité utiliser en mode statique concernant la 
disponibilité, fiahilité et la précision d:ins les zones à 
horizon libre, dans les zones ombragées aussi bien 
qu·à l'intérieur. Les investigations montrent que le 
taux de disponibilité indique plus de 90% pour les 
zones ombragées. À l'intérieur de bâtiments à basse 
atténuation et dans les pièces avec des fenêtres la 
disponibilité est entre plus de 70% et 18% selon le 
type de récepteur. Pour les conditions à horizon libre 
la déviation standard indique des valeurs entre 3.75 
m et 7.33 m. À l'intérieur de bâtiments la déviation 
standard respective est dégradée de plus de 80 m. 
Plus qu'à l'intérieur du bâtiment, par exemple dans 
une pièce sans fe,ttrl! ou une cave, aucuns signaux 
GPS ne sont reçus. 

En outre les mesures cinématiques ont été réalisées. 
Ici la disponibilité atteint des valeurs au environ de 
97% pour la route y compris les zones ombragées et 
les tunnels. La déviation standard indique des 
valeurs entre 4.92 m et 12.22 m. Évidemment les 
résultats cinématiques sont plus exacts que les 
résultats statiques, dfi à un filtre pour les posi­
tions qui utilisent un modèle de mouvement. 

Mots-clés : GPS, GPS à Haute sensibilité, 
techniques à bas coûts. 

Summary : High-Sensitivity GPS receivers shall 
deliver positions in shadowed areas as well as inside 
buildings due to their sensitivity with respect to GPS 
signals with a power rario below -150 dBm. The 
paper shows a comparison for three high-sensitivity 
GPS receivers used in static mode regarding 
availability, reliability and accuracy in areas with 
free horizon. in shadowed areas as well as indoor. 
The investigations show that the availability rate 
indicates more than 90 % for shadowed areas. lnside 
buildings with low artenuation and in rooms with 
windows rhe availability ranges between more than 
70 % and 18 % depending on the receicer type. 
For free horizon conditions che reproducability 
standard deviation shows values between 3.75 m and 
7.33 m. lnside buildings rhe respective standard 
deviation is degraded to more chan 80 m. More 
inside rhe building, e.g. in a windowless room or a 
cellar, no GPS signais are received. 
Additionally kinematic measurements were carried 
through too. Here the availability reaches values of 
around 97 % for the track including shadowed areas 
and even tunnels. TI1e reproducability standard 
deviation indicates values between 4.92 m and 
12.22 m. Obviously the kinematic results are more 
accurate than static results. due to a filter for the 
positions using a movement mode!. 
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